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K‘cbntribuit;ﬁo dos veiculesautonemoes em
eracoes de.buscae sajVamento

1) Promove a I&D em
areas de interesse
da Marinha

2) Apoia a I1&D na
Escola Naval

3) Coordena a I&D na
Marinha

CentrO de gue nao seja
. ~ competéncia do
aneStIgaf.‘aO Nava’ Inslitutg Hidrografico
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A contribuicdo dos veiculos
autonomos em operacgdes de busca e
salvamento

Linha de investigagdo em robdtica mével

Doutrina da Directiva de Politica Naval

Parceiro no desenvolvimento
Empenhado na seguranca
Firme na defesa

Defesa Militar
e Apoio a Politica Externa

DESENVOLV. DEFESA
ECONOMICO, MILITAR

CIENTIFICO RINELROIO
A POLITICA EXTERNA

E AUTORIDADE

E CULTURAL (EYELED

INVESTIGACAO
CIENTIFICA

VIGILANCIA, FISCALIZAGAO E
EXERCICIO DE POLICIA

DEFESA MILITAR
PROPRIA E AUTONOMA

7 Linhas de Investigacao

1) Processamento de Sinal
— Acustica submarina, Comunicacdes
2) Robdtica Movel
— Veiculos submarinos, de superficie, e aéreos
3) Sistemas de Apoio a Decisdo
— Maritime Situational Awareness, Sistemas de Informagéo
Geogréfica
4) Gestdo da Manutengéo
— Condition Based Maintenance, Andlise de Vibracdes
5) Histéria Maritima
— Historia dos descobrimentos e expansao, Navegacéo
6) Estratégia Maritima
— Estratégia para os oceanos, geopolitica
7) Saude Naval

Ideias gerais
P
* Tarefas tradicionais para robots (DDD): Escea. .
- Dul e >
— Dangerous
— Dirty

« Busca sistematica em grandes zonas
« Busca em condi¢des meteorol6gicas adversas
« Busca de noite e em condi¢des fraca visibilidade

— Principais vantagens ao usar veiculos auténomos
« Poupar horas de helicéptero

« Aumentar o periodo das buscas
« Evitar riscos desnecessarios
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i Ideias chave

L —
» Para que veiculos autbnomos sejam Uteis em SAR:

1) Tém que estar disponiveis no local
« Sistemas de muito baixo custo

2) Tém que ser muito faceis de operar
« Elevado grau de automatismo e operagéo auténoma

3) Tém que ser muito robustos
« Simples, fiaveis, pouca manutencao

Novos conceitos

— Aproximacéo inicial a
superficie
— Busca final com sonar,
olhando de baixo
_.——'d — Insuflar sob o naufrago
e « Grande % de volume
imerso
« Evitar efeitos
meteorolégicos

« Salvar naufragos
inanimados

« Salva-vidas submarinos

Cenarios:
Homem ao mar

l

Projectos anteriores que contribuem
para o ICARUS

n

Novos conceitos

« Veiculos autbnomos que langam balsas motorizadas
— Nivel 1 — Veiculo autbnomo de transporte e procura

Cendrios:
Néufragos
dispersos numa
grande area

CINAV
Centro de Investigacéo Naval

——" contribuicao dos vejculos:auténomos em
Operacoes de-buscae sa,lbamemo

Projecto PELICANO

« UAV Ligeiro para aplicacdes navais
— ROBUSTO, e de BAIXO CUSTO
— Sistema de aterragem, Piloto automatico, demo de conceito operacional




Projecto GeoSOM — Sensores moveis

» Planeamento de rotas

— Maximizar a probabilidade de encontrar
objectos de interesse

— Coordenacéo de multiplos UAVs / USVs

SOM vs Baseline

s

lllegal activities, and patrol routes Simulated shipping, and UAV positions

Projecto BlueEye

* Projecto BlueEye
— Desenvolver um sistema para compilacéo, visualizacéo, e exploracéo do
panorama situacional maritimo (Maritime Situational Awareness), com
particular énfase no middleware
— C/ Critical Software, e FEUP
— Protétipo j& esté a ser testado no
COMMAR
Auxilio na coordenacéo da accéo

Projecto e-ventos

>
* Vela autbnoma
— Desafio de robética
* MICROTRANSAT
— Atravessar o atlantico !
* MAROCUP
— Regatas de vela auténoma

— Aberto a Universidades e
escolas !

— Rede de sensores para vigilancia
— Prética em veiculos auténomos
de superficie

CINAV
Centro de Investigacéo Naval

ibuicaoe;dos veiculosiautonomos.em
Operacoes de-buscae saL)Van1ento




